
フレキシブル作業コンベア
3Position　C/V

基板検査･取出し･追加投⼊など
⽤途に合わせて変更可能。
⽣産形態変更時の作業者ポジションに
合わせ、不在箇所の⾃動搬送の可能。

  ３ポジションにより
　　　　フレキシブルに対応

　自動搬送で
　　　　作業ミス･不良を軽減

　コントローラ制御により
　　　管理･みえる化をサポート

検査・組立ラインの自動化・効率化にベストマッチ！

移動しながらの作業を作業者の前へ
タクト搬送にする事で、部品間違い、
誤挿⼊を軽減。
直接基板に触れず⾃動搬送する事で
品質悪化による原因不良の軽減。

コンベア単体をコントローラ制御
している為、⽣産タクト、⽣産進捗の
管理･計画を容易にします。
バーコード採⽤によりトレサビリティ、
⾒える化に威⼒を発揮！
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